Dokumentacja techniczna

Robot strazak

., Projekt zostal wykonany w ramach kursu MECHATRONIKA prowadzonego na Akademii
Gorniczo-Hutniczej im. Stanistawa Staszica w Krakowie.”

Ogodlna koncepcja projektu

Celem projektu byto zaprojektowanie, zbudowanie i zaprogramowanie ,robota-strazaka".
Konstrukcja zostata wykonana w znacznej czesci z elementéw wchodzacych w sktad zestawdéw "LEGO
technic " (pozostate elementy zostaly zaprojektowane do wykonania w druku 3D). Zgodnie z
zamystami projektu robot za pomocg wbudowanego sensora temperatury oraz czujnikéw
podczerwieni wykrywa zrodto pozaru (omijajagc napotkane przeszkody) oraz zbliza sie do niego na
wystarczajgcg odlegtosé, aby nastepnie uruchomi¢ elektryczng pompe wodng, ktéra ze
wbudowanego zbiornika uwalnia wode w celu ugaszenia ognia. Z uwagi na zachowanie stabilnosci
konstrukcji zamontowano az 6 kot. W celu zapewnienia ,Strazakowi” szybkiego i ptynnego
poruszania zostaty uzyte dwa silniki gdzie , aby pojechaé prosto muszg by¢ uruchomione oba silniki ,
jednak jesli nalezy skreci¢ w prawo lub w lewo ,to nalezy wtedy odpowiednio uruchomi¢ jedynie
silnik lewy lub prawy zgodnie z zaprogramowanym algorytmem. Wbudowany zestaw sensoréw
pozwala mu okresli¢ odlegtos¢ od przeszkdéd w kazdym kierunku i skorygowac tor jazdy pozwalajac
mu w petni niezaleznie odnalez¢ ogien do ugaszenia

Wyglad skonstruowanego robota:
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Rzut z gory: Rzut z dotu:

Rzut od tytu:
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Rzut z prawej:
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Rzut od przodu:
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1. Wykorzystany sensor temperatury

2. Zbudowana ztaczka

3. Zbiornik wodny o pojemnos$ci 480 ml.
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4. Uktad jezdny

5. Potaczenie komputera

6. Lacznik zbiornika

str. 5



7. Lacznik podstawy

8. Pin

9. Etapy budowania platformy
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Elementy elektroniczne zastosowane w robocie

Nazwa elementu Liczba elementow
LEGO - 53787 - Electric motor - NXT 2
LEGO - 53788 — Mindstorms - NXT 1
LEGO — 53792 — Electric sensor, ultrasonic - 3
NXT
Sensor temperatury, LEGO - 9749 1
Pompa wodna, 240 I/h 12V 1

Przedstawienie podpiecia elementow elektronicznych do komputera

Silnik 1 (...‘ -
2 =
e

Czujnik temp

Pompka
wodna

Czujnik odleglosci
prawa

Czujnik odleglosci lewa Przéd
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Opis waznych elementow elektronicznych

e LEGO —53788 — Mindstorms - NXT

Mindstorms NXT posiada:
* 32 bitowym ARM?7.
* Posiada bluetooth
* 4 porty wejsciowe, do ktorych zostaly podpigte czujniki
* 3 porty wyjsciowe od ktérych zostaly wpiete silniki oraz pompa wodna

Dodatkowo mozna go potaczy¢ z trzema innymi takimi samymi jednostkami przez
bluetooth w celu dalszej rozbudowy mozliwosci robota

e LEGO —53792 — Electric sensor, ultrasonic - NXT

Czujnik ultra soniczny wykorzystywany do wykrywania oraz unikania przeszkdd
znajdujacych si¢ na drodze robota
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e Mini pompa do wody 240 I/h 12V

Celem pompy jest wylewania wody ze zbiornika na zrddto ognia znajdujacego si¢ przed
robotem

e Sensor temperatury, LEGO — 9749

Dzieki mierzeniu temperatury z zakresu -20 do +120°C uzywany jest do wykrycia pozaru
znajdujacego w poblizu robota
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